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jTrSeUI^^^^^^ (25) for guiding the objects (12). Hie apparatus is provided to d.stnbute cards, Uckets, 

bank notes, plates, etc. 

(57)Abrege 

L'appareil selon I'invention comporte essentiellement un conteneur (10) dan5 lequel est disposfee u^^^ 
jets (12) /distribuer. Une roue d'entrainement a friction (13) est montee a I'extrim.tfe d'un eyier P'^°*^i,!"^'^"" 
axe (15). Une rampe inclinfee (21) est disposee en aval des objets k distribuer. La parte supeneure de crtte ^^P* PO"' 
Se d'un ivideS (26) en forme d'escalier et prolongfee par une surface plane (22) qui dfefinit. avec une suifa« plane (23) 
i la pricfedenie, un couloir de guidage (25) des objets (12). L'appareil est pr6vu pour distnbuer des cartes, des 
tickets, des billets, des plaquettes etc. 
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PROCEDE ET APPAREIL POUR DISTRIBUER AUTOMATIQUEMENT DES 
0B3ETS 

La presente. invention concerne un precede pour distribuer automati- 
quement des objets, en partlculier des objets relativement souples, de 
faible epaisseur par rapport a leurs autres dimensions, tels que par 
exemple des cartes, des tickets, des billets, des plaquettes, stockes en 
pile libre ou disposes en pile a Tinterieur d'un conteneur approprie, dans 
lequel on preleve Tobjet se trouvant au sommex de la pile au moyen d'un 
organe separateur. constitue d'un organe d'entrainement rotatif a 
iriction. 

Elle concerne egalement un appareii distributeur automatlque de ces 
objets, pour ia mise en oeuvre du procede ci-dessus. 

On connaJt deja divers dispositifs permettant d'assurer la distribution 
automatique de billets, de tickets ou d'autres objets tels que precises 
ci-dessus. Ces dispositifs comportent habituellement des systemes a 
poussoirs relativement complexes dont le but est d'isoler un des objets et 
de Tamener dans une position dans laquelle ii peut etre preleve par 
I'utilisateur. 

La presente invention se propose de realiser un appareii simple, 
fonctionnant selon un procede particulierement fiable qui permet 
d'assurer ia distribution selective des cartes du jeu de ioto, de biilets de 
loterie, de tickets de transports publics etc Les caracteristiques de ces 
objets distribues sont d'une pari une reiative souplesse due en particulier 
a ia nature des materiaux utilises qui sont le papier, le carton, la 
matiere synthetique ou des materiaux composites, et d'autre part la 
valeur relativement faible du rapport entre i'epaisseur de Tobjet et ses 
autres dimensions. 

Dans ce but, le procede selon I'invention est caracterise en ce qu'au 
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cours d'une premiere phase du procede on exerce une pression 
predeterminee constante sur l*objet a prelever en appuyant Torgane 
d'entrainement rotatif a friction avec une force predeterminee sur la 
surface libre dudit objet^ en ce qu'au cours d'une deuxieme phase du 
procede on actionne I'organe d*entralnement rotatif a friction appuye sur 
ledit objet a prelever et I'on pousse cet objet contre une rampe inclinee 
de telle maniere que son bord anterleur se souleve, et en ce qu'au cours 
d*une troisieme phase du procede on continue a actionner I'organe 
d'entratneinent rotatif a friction et I'on engage ledit bord anterieur a 
rinterieur d'un couloir de guidage. 

Selon un mode de realisation particulierement avantageux, on prevoix 
des moyens pour arreter a I'entree dudit couloir de guidage d*autres 
objets disposes initialement en-dessous dudit objet a prelever, ex 
eventuellement entralnes au cours des deux premieres phases du procede, 

L'appareil selon Tinvention est caracterise en ce qu'il comprend des 
moyens pour soulever le bord anterieur dudit objet, des moyens pour 
engager ce bord anterieur de cet objet dans un couloir de guidage et des 
moyens pour arr§ter, avant I'entree de ce couloir, d'eventuels autres 
objets entralnes simultement a Tobjet a prelever. 

Selon un mode de realisation prefere, ledit organe d'entrainemeni 
rotatif a friction se compose d'au moins une roue a friction entralnee en 
rotation par un organe d'entrainement, cette roue exant montee a 
l*^extremite libre d*un levier pivotant autour d*un axe fixe* 

Lesdits moyens pour soulever le bord anterieur de I'objet superieur 
comportent avantageusement une rampe inclinee dont la base est situee 
au niveau ou en dessous du niveau de i'objet a prelever et dont la partie 
superieure est situee au-dessus de ce niveau. 

Le couloir de guidage comporte, de preference, une premiere surface qui 
rejoint la partie superieure de la rampe inclinee et une deuxieme 
surface disposee sensiblement parallelemenx a cetxe premiere surface, a 
une distance predeterminee de cette derniere. Cette distance separant 
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ies deux surfaces est legerement superieure a I'epaisseur d*un objet et 
inferieure a J'epaisseur de deux objets. 

Les moyens pour arreter Jes eventuels objets autres que I'objet superieur 
de la pile comportent de preference au moins un evidement en escalier 
menage entre la partle superieure de la rampe et ladite premiere 
surface. Cet evidement en escalier comporte de preference deux butees 
successives decalees en hauteur. 

Selon une autre forme de realisation particulierement avantageuse, 
I'appareil selon I'invention peut comporter des moyens pour souiever Jes 
objets de telle maniere que le premier objet de la pile reste 
sensiblement constamment au mSme niveau, ces moyens comportant une 
plate-forme mobile en hauteur, associee a une vis rotative. De 
preference, la plate-forme mobile est pivotante autour d'un axe 
horizontal et soUicitee par un ressort en appui contre la base de la pile 
d'objets. 

La presente invention sera mieux comprise en reference a la description 
d*une forme de realisation preferee et du dessin annexe dans lequel ; 

la fig. 1 illustre schematiquement une forme de realisation preferee de 
i'appareil selon I'invention, 

la fig. 2 represente schematiquement la premiere phase du procede selon 
l*invention, 

Ja fig. 3 represente schematiquement ie deuxieme phase du procede 
selon I'invention, 

la fig. ^ represente une troisieme phase du procede selon I'invention, 

la fig. 5 illustre une variante de realisation de la rampe et du couloir de. 
guidage de I'appareil selon ^invention, 

la fig. 6 illustre une forme de realisation particuliere de Tappareii selon 
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I'inventipn, et 

ia fig. 7 illustre une variante de Pappareil represente par la fig 6. 

En reference aux figures et plus particulierement a la fig. 1, I'appareil 
represente comporte essentieilement un conteneur 10 dans lequel se 
trouve une pile 11 de cartes, tickets, feuilles, plaquettes etc. 12 qui sont 
destines a §tre distribues successivement. Le conteneur 10 de forme 
appropriee peut bien entendu etre remplace par une cassette ou par tout 
autre dispositif connu en soi. D'une maniere generale, ce conteneur peut 
Stre equipe de moyens qui assurent de fagon automatique Papprovision- 
nement en hauteur de la pile, c'est-a-dire qui remontent automati- 
quement la pile 11 au fur et a mesure que les objets 12 sont distribues. 
De tels moyens sont iilustres a titre d*exemple par les fig. 6 et 7. L'objet 
12 a prelever au sommet de la pile est constamment ramene au meme 
niveau, de preference dans un plan sensiblement horizontal 

L'appareil comporte par ailleurs un organe d'entralnement roratif a 
friction qui est essentieilement constitue d'une ou plusieurs roues a 
friction 13 constituees par exemple de galets pourvus d*une ou plusieurs 
gorges peripheriques, sur iesquels sont montes par exemple un ou 
plusieurs joints toriques. Cette roue a friction est montee a une 
extremite d*un levier coude 1^, articule autour d*un pivot 15 monte sur 
un support fixe 16 et engage a Tinterieur d'une feme 17 qui permet Je 
reglage en position du levier La roue 13 est entrainee par une 
courroie 18 passant sur une roue d'entralnement 19 solidaire d^un moteur 
d'entralnement (non represente). 

Selon un autre mode de realisation, I'organe d'entralnement rotatif a 
friction peut gtre remplace par un poussoir (non represente). 

L'appareil comporte par ailleurs un bloc 20 pourvu d'une rampe 21 
inclinee par rapport a la surface de I'objet 12 dispose a la partie 
superieure de la pile 11. Cette piece est pourvue d*une surface 
superieure plane 22 qui definit, avec la surface inferieure plane 23 d'un 
element de guldage 2^, un couloir de guidage 25 qui est destine a etre 
traverse par les objets 12 au moment de la distribution. La piece 20 est 



wo 89/03798 



- 5 - 



PCT/CH88/00194 



en outre pourvue d'un degagement 26 en forme d'escalier qui definit la 
jonction de la partie superieure de Ja rampe 21 et de la surface 
superleure plane 22 de la piece 20. 

Pour distribuer des objets 12, I'appareil fonctionne de la fagon suivante. 
L'organe d'entratnement rotatlf a friction 13 exerce une pression 
predeterminee sur la surface superieure de I'objet 12 qui definit la tSte 
de ia pile. Sous Peffet de cette pression predeterminee, I'objet qui 
presente en general une certaine souplesse se releve legeremeni a son 
extremite anterieure. 

Au cours de la deuxieme phase du precede, qui est illustree par la fig. 2, 
Tobjet 12, entralne par la roue a friction 13, est pousse contre la rampe 
inclinee 21 et son bord anterieur se souleve, guide par cette rampe. 

Comme le montre clairement cette figure, dans un premier temps le 
bord anterieur de I'objet 12 bute contre la plaque de guidage 2^, puis se 
deforme et est devie de maniere a s*engager dans le couloir de guidage 
25. 

La fig. 3 illustre le cas ou deux objets 12 sont entralnes simultanement 
par la roue a friction 13. La hauteur du couloir de guidage 25 est 
determinee de telle maniere que deux objets ne puissent pas le traverser 
simultanement. Le degagement 26 en forme d'escaiier constitue une 
butee destinee a arreter un autre objet entralne accidentellement avec 
Tobjet 12 qui occupe la position superieure de ia pile et qui doit etre 
distribue. La position de la plaque de guidage 2* par rapport a la surface 
superieure 22 de la piece 20 est determinante en fonction de Tepaisseur 
des objets pour repousser, lorsque un objet 12 est en butee contre la 
surface 23, un deuxieme objet contre la butee formee par le degagement 
26 et emp§cher ce deuxieme objet d'etre entralne simultanement au 
premier. 

Par ailleurs, la rampe inclinee 21 fait un angle qui est sensiblement 
compris entre 20 et 70** avec la surface des objets 12. 

Comme le montre la fig. ^, lorsqu^un premier objet 12 est engage dans le 
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couloir de guidage 25, robjet suivant 12a est amene dans une position 
d'attente. Au cours de son deplacement vers cette position d'attente, 
Tobjet 12a glisse sur la rampe 21 et son extremite aval vient en butee 
contre la surface inferieure du premier objet 12. Le deplacement en 
translation de cet objet engendre une deformation de cette extremite 
aval qui se courbe legerement et bute contre le flanc vertical du 
degagement 26. Des que le premier objet 12 est evacue, tire manuel- 
lement depuis I'exterieur du distributeur, I'extremiie aval de Tobjet 
suivant 12a se redresse pour s'engager dans le couloir de guidage 25 a la 
suite du premier objet. 

La fig. 5 illustre une variante dans laquelie le degagement 26 est 
remplace par deux evidements 30 et 31 formant deux escaliers successifs 
dont ies flancs verticaux 32 et 33 constituent des butees d^arret pour des 
objets eventuellement entratnes en meme temps que Tobjet a prelever de 
la pile. 

L'appareil represente par la fig. 6 est semblable a celui de la fig. 1. Le 
levier coude 1*, qui porte la roue a friction 13, est sollicite vers le bas 
par un ressort a lame 50 ou tout autre moyen equivalent, fixe par une vis 
51 au support fixe 16. La pile d'objets 12 a distribuer est stockee dans le 
conteneur 10, sur une plate-forme 52 qui est montee sur un bloc filete 53 
engage dans une vis 54. Cette. derniere peut &tre entraXnee en rotation, 
par des moyens non representes, ce qui a pour effet de depiacer la 
plate-forme et de maintenir le haut de la pile d'objets 12 constamment 
au meme niveau. Un detecteur 55 permet de detecter le niveau de la pile 
et, le cas echeant, de transmettre un signal de commande aux moyens 
d'entrainement de la vis 54. Ce detecteur peut §tre un contact 
mecanique, un capteur capacitif etc., connu en sol. U est monte sur un 
support fixe 56. 

La fig. 7 illustre un autre dispositif de montee des objets 12 qui differe 
du systeme decrit precedemment et illustre par la fig. 6 en ce qu'il est 
prevu pour maintenir a niveau constant des objets 12 ayant des 
epaisseurs inegales d'un cote et de Tautre. Ceci est le cas par exemple 
pour des liasses reliees ou brochees dont 1 'emplacement aboutit a une 
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disposition telle que representee. La plate-forme 52 est dans ce cas 
inclinee et pivotante, montee sur un support 57 porte par un bloc 53 qui 
coopere avec la vis rotative 5*. Un ressort 58 agit sur la plate-forme 52 
et la maintient en contact avec I'objet le plus bas dans la pile des objets 
12. 

La presente invention n'est pas limitee aux formes de realisation 
decrites mais pourrait subir differentes modifications et se presenter 
sous divers variantes evidentes pour I'homme de I'art. En partlculier, si 
les objets etaient rigides, il suffirait de disposer d'une rampe tres 
faiblement inclinee et d'une roue a friction exer^ant une pression 
suffisamment faible pour eviter une deterioration des objets, pour que 
I'appareii puisse en assurer la distribution. 
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Revendications 

1. Procede pour distribuer automatiquement des objets, en particulier des 
objets relativement souples, de faible epaisseur par rapport a leurs 
autres dimensions, teis que par exempie des cartes, des tickets, des 
biilets, des piaquettes, stockes en pile libre ou disposes en pile a 
lUnterieur d'un conteneur. approprie, dans lequel on preleve i*objet se 
trouvant au sommet de la pile au moyen d»un organe separateur 
constitue d'un organe d^entralnement rotatif a friction, caracterise en ce 
qu'au cours d'une premiere phase du procede on exerce une pression 
predeterminee sur I'objet (12) a prelever en appuyant Torgane 
d^entrainement rotatif a friction (13) avec une force predeterminee 
constante sur la surface libre dudit objet, en ce qu'au cours d'une 
deuxieme phase du procede on actionne Torgane d'entrainement rotatif a 
friction (13) appuye sur ledit objet a prelever (12) et Ton pousse cet 
objet contre une rampe inclinee (21) de telle maniere que son bord 
anterieur se souleve, et en ce qu»au cours d'une troisieme phase du 
procede on continue a actionner J'organe d'entrainement rotatif a 
friction (13) et I'on engage ledit bord anterieur a I'interieur d'un couloir 
de guidage (25). 

2. Procede selon la revendication 1, caracterise en ce que Ton prevoit 
des moyens (26) pour arreter a Pentree dudit couloir de guidage (25) 
d'autres objets disposes initialement en dessous dudit objet a prelever, 
eventuellement entralnes au cours des deux premieres phases du procede. 

3. Appareil pour distribuer automatiquement des objets, en particulier 
des objets relativement souples, de faible epaisseur par rapport a leurs 
autres dimensions^ tels que par exempie des cartes, des tickets, des 
billets, des plaquettes, stockes en pile libre ou disposes en pile a 
rinterieur d'un conteneur approprie, comportant au moins un organe 
d'entralnement rotatif a friction dispose au-dessus de la pile des objets a 
distribuer, des moyens pour exercer line pression predeterminee sur 
I'objet superieur de ia pile, caracterise en ce qu'il comprend des moyens 
pour soulever le bord anterieur dudit objet (12)^ des moyens pour 
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engager ce bord anterieur de cet objet dans un couloir de guidage (25) et 
des moyens (26) pour arreter, avant I'entree dans ce couloir, d'eventuels 
autres objets entralnes simuitanement a I'objet a prelever. 

AppareiJ selon Ja revendication 3, caracterise en ce que ledit organe 
d'entralnement rotatif a friction se compose d'au moins une roue a 
friction (13) entralnee en rotation par un organe d'entrainement, cette 
roue etant montee a I'extremite libre d'un levier (1*) pivotant autour 
d*un axe fixe (15). 

5. Appareil seJon la revendication 3, caracterise en ce que lesdits moyens 
pour soulever le bord anterieur de I'objet a prelever comportent une 
rampe inclinee (21) dont la base est situee au niveau ou en dessous de 
Pobjet superieur et dont la partie superieure est situee au-dessus de ce 
niveau superieur. 

6. AppareiJ selon ies revendications 3 et 5, caracterise en ce que Je 
couloir de guidage (25) comporte une premiere surface (22) qui rejoint la 
partie superieure de la rampe inclinee et une deuxieme surface (23) 
disposee sensibJement parallelement a cette premiere surface, a une 
distance predeterminee de cette derniere. 

7. AppareiJ selon la revendication 6, caracterise en ce que la distance 
separant ies deux surfaces (22 et 23) est legerement superieure a 
I'epaisseur d'un objet (12) et inferieure a I'epaisseur de deux objets. 

8. Appareil selon la revendication 3, caracterise en ce que Jes moyens 
pour arriter ies eventuels objets autres que Tobjet a prelever de la pile 
(11) comportent au moins un evidement (26) en escaJier menage entre la 
partie superieure de la rampe et ladite premiere surface, 

9. Appareil seJon la revendication 8, caracterise en ce que J 'evidement 
(26) en escalier comporte deux butees successives (32, 33) decalees en 
hauteur. 



10. Appareil selon la revendication 3, caracterise en ce qu'iJ comporte 
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des moyens pour soulever les objets (12} de telle maniere que le premier 
objet de la pile reste sensiblement constamment au meme niveau, ces 
moyens comportant une plate-forme mobile en hauteur, associee a une 
vis rotative. 

11. Appareii selon la revendication 10, caracterise en ce que la 
plate-forme mobile est pivotante autour d'un axe horizontal et sollicitee 
par un ressort en appul contre la base de la pile d'objets (12.) 



wo 89/03798 



PCT/CH88/00194 




wo 89/03798 



PCT/CH88/00194 




INTERNATIONAL SEARCH REPORT 

.„.em...on.. Appnc.on N, PCT/CH 88/00194 



I. CLASSIFICATIOW OF SUBJECT WATTER (H several classification symbols appty. Indicate all) * 



According to International Patent Classification (IPC) or to both National Classification and IPC 

int. Cl/ B 65 H 3/06; B 65 H 3/52; B 65 H 1/14; B 65 H 1/12 



II. FIELDS SEARCHED 



Minimum Documentation Searched ' 



Classification System | Classification Symbols 



4 

Int. CI. 



B 65 H 



Documentation Searched other than Minimum Documentation 
to the Extent that such Documents are Included in the Fields Searched • 



III. DOCUMENTS CONSIDERED TO BE RELEVANT* 



Ca tegory * 
X 



I gtation o1 Document, with indication, where appropriate, of the relevant passapes 



Y 
Y 



Y 
Y 



I Rel evant to Claim No. ^» 

}DE, A, 1955528 (OPTO/Q^APHICS INC.) 11 June 1970, see 1-5 
ipage 4, line 11 - page 7, line 6; claims 1,2,7; figs. 

i^-^ 6.11 

\im Technical Disclosure Bulletin, vol. 23, No. 7, 6-9 
iDecember 1980 (New York, US) M.R. McAllister et al.: : 
'"Paper feed mochile", pages 2677-2678, see the v*iole . 
I document 

!gB, A, 2160512 (XEROX CORP.) 24 December 1985, see the 1-3,5 
jabstract; claim 1; figs. 3,7.8; page 3, line 44 - page. 

[4, line 10 . ^ 

;DE, a, 2346320 (OLYMPIA WERKE) 27 March 1975, see page 4,6,7 
'2, line 18 - page 3, line 13; claims .1,2; figs. 1,2 



IBM Technical Disclosure Bulletin, vol. 20, No. 12, 
May 1978 (New York, US) F.Y. Brandon et al.: "Wave 
generator paper separation system", pages 5119-5120, 
see the whole document 



8,9 



* Special categories of cited documents: 

«A" document defining the general state of the art which is not 

. considered to be of particular relevance 
"£» earlier document but published on or after the International 
filing date 

"L" document which may throw doubts on priority clalmCs) or 
which is cited to establish the publication date of another 
citation or other special reason (as specified) 

"O" document referring to an oral <ll»clo«ure, use, exhibition or 
other means 

"P" document published prior to the international filing date but. 
later than the priority date claimed 



"T" later document published after the International filing date 
or priority date and not In conflict with the W"«i 
cited to understand the principle or theory undortying the 
invention 

"X" document of particular relevance; the claimed invention 
cannS be considered novel or cannot be considered to 
involve an inventive step 

-Y" document of particular relevance;" the claimed invention 
cannot be considered to Involve an Inventive step when the 
document is combined with one or more other such docu- 
ments, such combination being obvious to a person skilled 
in the art. 

"A" document member of the same patent family 



IV. CERTIFICATION 



Date of the Actual Completion of the International Search 

12 January 1989 (12.01.89) 



Date of Mailing o1 this International Search Report 

30 January 1989 (30.01.89) 



International Searching Authority 

EUROPEAN PATENT OFFICE 



Signature of Authorized OfTicer 



Form PCT/IS A/210 (second sheet) (January 19851 



r 



No. 



PCT/Cfl 88/00194 



n -2- 



UU DOCUMEMTft CONSIDEIIID TO BE HILKVANT 


f^NTlNUED mOMTHK SECOND SHEET) 




Catwnr^l Clitilana*DoowMBt««hlndta«ilOB.i«i 




ilm No 



DE, A, 2219912 (PHILIPS PATEMVERWALTUNG) 31 Octdb&c 
1973, see page 3 .line 17 page 5. line 3: claims 
1,2: fiG- 1 " ■ 

DE. C, 213157 (CASPAR HERMANN) 17 September 1909, see 
page 1. lines 1-51; caaim 1: figs. 1,2 

Patent Abstracts of Japan, vol, 8. No. 189 (M-321) 
(1626) 30 August 1984 & JP. A, 5978013 (KINSEISHIYA 
K.K.) 4 May 1984 see the vrtiole document 

US, A. 4387889 (SHIGEO KOYAMA et alj 14' June 1983, 
see abstract: claims 1-5: figs- 2A,2B: column ,2. lines 
5-60: column 3, line 45 - column 4. line 8 

US. A, 4188026 (KAZUMASA NAGAI) 12 February 1980, see 
abstract: claims 1-7: figs. 1,4,9-11 



1-7 



10.11 



11 



1-11 



10,11 



Ftorm PCT1SAJ810 (utra ohMt) (^tmaarr^mn 



ANNEX TO THE INTERNATIONAL SEARCH REPORT 

ON INTERNATIONAL PATENT APPLICATION NO. CH 8800194 



SA 24580 

This annex lists the patent family members rdating to the patent documents cited in the above-mentioned international search report. 
The members are as contained in the European Patent Offtce EDP fiJe on 20/01/89 

The European Patent Office is in no way hable for these particulars which are merely given for the purpose of information. 



Patent docnmeot 


Pnbliealion 


Patent famiiy 


' Publicatioii 


dted to search report 


date 


nenibef^s) 


date 



1955528 


11-06-70 


NL-A- 


6916880 


12-05-70 






FR-A- 


2022931 


07-08-70 






US-A- 


3588094 


28-06-71 






6B-A- 


1294333 


25-10-72 


2160512 


24-12-85 


US-A- 


4638988 


27-01-87 



DE-A- 2346320 27-03-75 

DE-A- 2219912 31-10-73 
DE-C- 213157 

US-A- 4387889 14-06-83 

US-A- 4188026 12-02-80 JP-A- 53094563 18-08-78 



For more details about this annex : see Official Journal of Uie European Patent Office, No. 12/82 



RAPPORT OE RECHERCHE INTERNATIONALE 

D.n„„.. .„..™..».,. K. PCT/CH 88/00194 



I. CLASSEMENT DE LMNVENTION (sr plusieurt symDolet oe classification sonl applicables. fes indtquer lous) ' 



Salon la datsificalion internationalt dea bfeveta (CIB) ou k la fois teJon la elaiaification natienate el la CIB 

CIb"*: B 65 H 3/06; B 65 H 3/52; B 6.5 H 1/14; B 65 H 1/12 



tl. OOMAINES SUR LESOUEL$ LA RECHERCHE A PORTS 



Doeumtntatien minima it conaulMa * 



SytMme de ctaaaifieation 



Symboiea dc elaaarfi cation 



CIB 



B 65 H 



Documentation centultAt autre. que la documentation mmimatt dans la mesure 
o6 de tela documents fontpartte des domaines sur lasqueis la rtchtrche a port* • 



111. DOCUMENTS CONSID^R^S COMME PERTINENTS 



Cateoorie * 



X 

Y 
Y 



IdentifiCBUon tfts documents ctt6s.*^ avec indication, si nectssaire, 
del passages peninents « 



DE, A, 1955528 (OPTO /GRAPHICS INC) 

11 juin 1970, voir page 4, ligne 11 - 
page 7, ligne 6; revendications 1,2,7; 
figures 3-7 



IBM Technical Disclosure Bulletin, 
vol. 23, no. 7, -decembre 1980 
(New York, US) M.R. McAllister et al. 
"Paper feed module", pages 2677-2678, 
voir le document en entier 

GB, A, 2160512 (XEROX CORP.) 24 decembre 
1985, voir abrege; revendication 1; 
figures 3,7,8; page 3, ligne 44 - 
page 4, ligne 10 



DE, A, 2346320 (OLYMPIA WERKE) 27 mars 1975, 
voir page 2, ligne 18 - page 3, ligne 
13; revendications 1,2; figures 1,2 



N* das revendications 
visies » 



1-5 



6-11 



6-9 



1-3,5 



4,6-9 
4,6,7 



* Catftoonei apAeialet de deeumentt cttis: " 

■ A » document dtfiniaisnt rttat o^neral de la technique, non 

consid6r4 comme particuli*remeht penmeni 

< E » document enteneur/mati pubfi* A la date de dipdt interna* 
tienal eu aprea cette date 

c L > document pouvant iet«r un douta sur una revandicatien da 
priority ou cii* pour determiner la oate de publication d'una 
autre citation ou pour une raison specisie (telle qu'mdiquie) 

■ O > documant sa reierant 4 una divulgation orale.a un ussQe, h 

una eiposition ou tous autres moyens 

c P » document publi* ivani la date de d^p6t internitional. mais 
pesteneuromant A le dale de onorite ravanoiquea 



c T t document ull^rieur public Doaterieurementi la data da dep6t 
intarnationaf ou i la data da pnorne at n'aooananant pas 
h retat da la tachntqua panmant. mais cit# pour compranare 
le principe ou la iheoria constituent la bass de rmvantion 

«X» document particulieremant partinant: rinvantien ravandf 
quea na paut etra constdtree comma nouveUa ou comma 
impliquant una activit* invanliva 

a Y a document particulterement pertinent; rinvantion rtyn* 
diquea ne peul etre eonsideree comma (mpitouant una 
aetivite mvantiva lersoua le aocumant ati associe a un ou 
plusieurs euiras documenta oa mema nature, cene comoi- 
neison etant evtoente pour une parsonna du metier. 

■ 4 » document qui fait panie de I* mime familla da bravats 



IV. CERTIFICATION 



Date A iBquatle la recherctte Internationale a eti eflectivement 
achevee 

12 janvier 1989 



Date d'eipedition du present rappon de rachercne Internationale 



3 0. 01 89 



Stg*wtur£Aulonct!onhi^ i 



Administratron chergee da la rac^archa intarnationale 

OFFICE EUROPEEN DES BREVETS 



:PX-^ffl DERPUTTEH 



Forfflulaire PCTHS A/210 (deuxi*me leuille) (Janw lUS) 



Damantf* Internationftft N- PCT/ CH 88/00194 



(SUITE OES REN5EICNEMENTS tMDIQUeS SUR LA 
IIL DOCUMEWTS COMSiOtlUS COMME PERTINENT S OEUXlEME FEUIU.E) 



i 



I 

Y i IBM Technical Disclosure Bulletin, vol. 20, j 8,9 
! no, 12, mai 1978 

I (New York, OS) F.Y. Brandon et al.; 

I "Wave generator paper separation 

1 system"^ pages 5119-5120, 

voir' le document en entier 
» i 

X |DE, A, 2219912 (PHILIPS PATENTVERWALTUNG) [ 1-7 

! 31 octob're 1973, voir page 3, ligne 17 - ; 
{ page 5 , ligne 3 ; revendications 1,2; j 
I figure 1 1 

Y DE, C, 213157 (CASPAR HERMANN) 17 septembre 10,11 
' 1909, voir page 1, lignes 1-51; ; 

; revendication 1; figures 1,2 : 

Y • Patent Abstracts of Japan, vol. 8, no* 189 '11 

(M-321)(1626) 30 aout 1984 j 
Sc JP, A, 5978013 (KINSEISHIYA K.K.> 

; 4 mai 1984, ! 

I voir le document en entier ' 

A US, A, 4387889 (SHIGEO KOYAMA et al. ) ; 1-11 

14 juin 1983, voir abrege; 
revendications 1-5; figures 2A,2B; 
colbnne 2, lignes 5-60; colonne 3, I 
linge 45 - colonne 4, ligne 8 . j 

A I IIS, A, 4188026 (KAZUMASA NAGAI). 12 fevrier . 10,11 
I 1980, voir abrege; revendications 1-7; 



figures 1,4,9-11 



FermuUir« PCT;i8A,t10 (ffutU* aatfitioniwito) Utnvwr iflSSJ 



ANNEXE AU RAPPORT DE RECHERCHE INTERNATIONALE 
RELATIF A LA DEMANDE INTERNATIONALE NO. CH 8800194 

SA 24680 

La presente annexe indique les membres de la famille de brevets relatifs aux documents brevets cites dans le rapport de 
recherche international vise CHdessus. 

Lesdits members sont contenus au fichier informatique de TOffice europeen des brevets a la date du 20/01/89 

Us renseigDemeDts foomis Bont donnes a litre indicatif ct D'engagent pas la responsabllite de ('Office enropeen des brevets. 



DoMment brevet dte 
an Mpport de reeberebe 


Datede 
publieatioB 


Menibrc(s) de ta 
famille de breveKs) 


Date de 
publication 


DE-A- 1955528 


11-06-70 


NL-A- 
FR-A- 
US-A- 
GB-A- 


6916880 
2022931 
3588094 
1294333 


12-05-70 

U/ Uo /U 

28-06-71 
25-10-72 


6B-A- 2160512 


24-12-85 


US-A- 


4638988 


27-01-87 


DE-A- 2346320 


27-03-75 


Aucun 






DE-A- 2219912 


31-10-73 


Aucun 






DE-C- 213157 




Aucun 






US-A- 4387889 


14-06-83 


Aucun 






US-A- 4188026 


12-02-80 


JP-A- 


53094563 


18-08-78 



Pour tout rvDseignement concernant cette annexe : voir Journal ORidel de I'Office europeen des brevets, N'o.12/82 



